BENERACION DE LAS
COMPUTADORAS




EXISTEN CINCO GENERACIONES DE
COMPUTADORAS, CLASIFICADAS _
SEGUN SUS COMPONENTES O

r

TECNOLOGIA UTILIZADA
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PRIMERA GENERACION
1940 / 1956




(EARACTE RISTICAS

COMPONEN'[E /
TECNOLOGIA - GRAN TAMANO
PRINCIPAL I « ALTO CONSUMO
ENERGETICO
2 INGRESO DE DATOS CON
TUBOS DE VACIO TARJETAS PERFORADAU
AN ‘ (_ T
LENGUAJE DE

EJEMPLO: PROGRAMACION:
UNIVAC

LENGUAJE MAQUINA
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SEGUNDA GENERACION
1956-1963
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COMPONEN'[E/ TERISTICA
TECNOLOGIA R Sl
PRINCIPAL ‘ - INGRESO DE DATOS CON

TARJETAS PERFORADAS..

TRANSITORES
y )

RS ‘ (— _W
LENGUAJE DE
EJEMPLO: PROGRAMACION:
PDP-1 LENGUAJE
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TERCERA GENERACION
1964-1971
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COMPONENTE/ ’ (_(;ARACTERISTICAS

TECNOLOGIA
PRINCIPAL

CIRCUITOS
INTEGRADOS

S SRR

EJEMPLO:

UNIVAC 1108

- INCORPORACION DE
I SISTEMAS OPERATIVOS.
- INGRESO DE DATOS POR
DISPOSITIVOS

, PERIFERICOS
> | I

\ | LENGUAJE DE 4
PROGRAMACION:
- COBOL
- FORTAN
+ PASCAL
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CUARTA GENERACION
1971-PRESENTE
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- COMPONENTE/ CARACTERISTICAD

TECNOLOGIA - PORTATILES.
PRINCIPAL I . MEMORIA RAM Y ROM.
. INGRESO DE DATOS POR
DISPOSITIVOS

MICROPROCESADORES PERIFERICOS.
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[

LENGUAIJE DE _W

S SRR

mE— ,
EIEMPLO: PROGRAMACION:
. JAVASCRIPT
° APPLE - PYTHON
MACHINTOSH - JAVA
° PC - C#

i . KOTLIN 1)
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QUINTA GENERACION
PRESENTE-FUTURO
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COMPONENTE/ ' (;ARACTERISTICAS
TECNOLOGIA

« PORTATILES
PRINCIPAL I « MAYOR VELOCIDAD
« RECONOCIMIENTO
. INTELIGENCIA ARTIFICIAL FACIAL/VOZ
. COMPUTACION CUANTICA MAYOR MEMORIA
. NANOTECNOLOGIA. l
EJEMPLO: N [ LENGUAJE DE g
PROGRAMACION:
St O LENGUAJE DE ALTO NIVEL
* SMARTPHONES - LENGUAJE NATURAL

+ COMPUTADORAS
CUANTICAS L
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VENTAJAS

. Acceso rdpido a la informacion
. Acceso a multiples fuentes de conocimiento
. Estimula la creatividad
. Estimula la innovacion ‘
. Favorece el emprendimiento
. Facilita la comunicacion
. Simplifica las tareas domeésticas
. Mas eficiencia en los procesos industriales y
administrativos
. Mejora y aumenta los medios de entretenimiento
10 Facilita procesos educativos
11.Permite el desarrollo de habilidades técnicas a temprana
edad

12.Crea nuevas fuentes de trabajo
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DESVENTAJAS

Estimula el aislamiento y la soledad

Cada vez es mas complejo separar lo real de lo que no lo
es

Generacion de desechos tecnologicos
Problemas con la privacidad y la seguridad
Contaminacion y consecuencias ambientales
Posibles datios en la salud

Dependencia tecnoldgica

Desarrollo de armas de laboratorio
Exceso de informacion

10 Vulneracion de derechos

11. Posibilita la creacion de armas

12.Puede generar desempleo

N =

SRR ' B

i







— —\ —_ e

SISTEMA ROBOTICO
J QUIRURGICO DA VINCI

Se utiliza el sistema robotico quirurgico da

Vinci, que permite al cirujano trabajar con

cuatro brazos roboticos interactivos junto
con un sistema de vision de alto
rendimiento para realizar cirugias.
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CIRUGIA ROBOTICA. VS.

Ve

CIRUGIA TRADICIONAL

La cirugia robética brinda a los cirujanos
mds exactitud y precision durante una
cirugia, lo que puede conducir a una
recuperacion mas rdpida y un sangrado
minimo en comparacion con las opciones de
N,  cirugia tradicional.
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¢CUALES SON LOS BENEFICIOS
DE LA CIRUGIA ROBOTICA?

* Reduccion de la pérdida de sangre y la

hecesidad de transfusiones.
Menos dolor e incomodidad

 Menos riesgo de infeccion
» Estancias hospitalarias mas cortas

 Recuperacion mas rdpida y regreso a las

actividades diarias normales.
« Menos cicatrices
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¢QUE TIPOS DE CIRUGIAS
UTILIZAN ROBOTS?

Actualmente, los robots quirdrgicos ayudan
con procedimientos minimamente invasivos
en:
« Cirugia baridtrica
\\ « Cirugia cardiaca
» Cirugia general
» Cirugia préstata y uroldgica
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